
【搬送ロボット】

【制御ユニット】

【多関節ロボット】

産業用ロボットにおける用途例
※写真、模式図はすべてイメージ画像となります

有線通信

無線通信

制御ユニットーロボット間接続
配線材に求められる

重要特性 伝送効率、小型化

ミリ波アンテナFPC

アーム部（カメラ接続）

配線材に求められる
重要特性 高屈曲、高速伝送、細径

MIPI-光ハーネス

ワイヤレス給電

重配線材に求められる
重要特性 伝送効率、小型化

コイルFPC

送電コイル

受電コイル

カメラ

アンテナ

アーム部
配線材に求められる

重要特性 屈曲性

高屈曲ケーブル
極細同軸ハーネス

ハンド部（アクチュエータ）
配線材に求められる

重要特性 配策性、小型化

FFC
ファインピッチFPC

スライド部
配線材に求められる

重要特性 高摺動

高摺動FFC

制御ユニットーロボット間接続
配線材に求められる

重要特性 長距離伝送＋高速

光複合ハーネス（AOC）


